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1. OPIS STUDIUM PRZYPADKU

Cobots, jako zastepca pracownika ludzkiego, stanowi nowe wyzwanie dla firm przemystowych.
Aby zainstalowac tego typu sprzet, inzynierowie potrzebujg umiejetnosci automatyzacji i
programowania.

DIGIFoF zapewnia materiaty szkoleniowe do instalowania i programowania informacji
potrzebnych do szybkiego wdrozenia Cobots w sSrodowisku przemystowym.

PARTNER LOKALIZACIA Czas/Etap realizacji
CONTI Sibiu, Rumunia 2019.10 - teraz

2. WYZWANIE CYFROWEJ TRANSFORMACII
2.1. TRANSFORMACIA BIZNESOWA

W celu osiggniecia wyzszego poziomu doskonatosci operacyjnej w procesach produkcyjnych, ludzka
sita robocza zastepowana jest przez roboty wspétpracujace, znane rowniez jako Cobots,. Majg one na
celu podniesienie jakosci produkcji, przy jednoczesnym zwiekszeniu wydajnosci przy minimalnych
kosztach i zmniejszeniu zapotrzebowania na site robocza.

Miejsca pracy nalezy zoptymalizowaé przed wdrozeniem Cobota, dlatego wiedza na temat
transformacji biznesowej jest potrzebna w aspekcie lean manufacturing, w celu optymalizacji
procesow, zdefiniowania rocznej strategii produkcji i poprawy wskaznikéw KPI.

2.2. TRANSFORMACIA KONCEPCYJNA

Implementacja Cobotéw jest czescig programéw cyfryzacji, ktére nowoczesne firmy przemystowe
muszg stosowac zgodnie z koncepcjg Przemystu 4.0. Celem programu jest prawidtowe zrozumienie
funkcjonalnosci i wykorzystania Cobotéw w procesach produkcyjnych.

2.2. TRANSFORMACIJA TECHNICZNA

Aby uruchomic i utrzymac dziatajgcego Cobota, technicy i operatorzy muszg otrzymaé odpowiednie
szkolenia. Potrzebni sg oddani specjalisci do konserwacji i czynnos$ci zwigzanych z (re)-
programowaniem, posiadajgcy adekwatne umiejetnosci w obszarze Cobotéw.

Umiejetnosci potrzebne do implementacji Cobota obejmujg programowanie skryptéw, komunikacje
przemystowg miedzy urzadzeniami i wtasciwe uzytkowanie interfejsu uzytkownika.

3. ROZWIAZANIE
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Continental Automotive Systems wybrat UR Cobots do wykonywania czynnosci zwigzanych z obstugg
i sprawdzaniem poprawnosci obwodéw drukowanych (PCB) podczas procesu produkcyjnego. Sg to
dziatania monotonne i powtarzalne, ale wymagajg precyzji i finezji. Coboty musiaty zostac
zainstalowane, oprogramowane i zsynchronizowane z maszynami produkcyjnymi oraz utrzymywane
jako system mechaniczny.

4. KLUCZOWE UMIEJETNOSCI | KOMPETENCIJE

Kluczowe umiejetnosci i kompetencje wymagane do wdrozenia Cobotéw to:
* Projektowanie aplikacji dla Cobotow ze umiejetnosciami CAD
e Instalacja i tworzenie makiet proceséw
e Konfiguracja Cobotédw do komunikacji z maszynami przemystowymi
e Konserwacja Cobotow, kontroleréw i interfejséw z maszynami
e Tworzenie skryptow programujacych Coboty
e Testowanie funkcjonalnosci Cobotéw
e Zaprojektowanie chwytaki do specyficznych zastosowan Cobota

5. REZULTATY

Stazysta DigiFoF bedzie mdgt pozna¢ peten cykl Cobota: Projektowanie - Integracja - Obstuga.
Zrozumie formy wspétpracy cztowiek-robot, zrozumie cele procesu przektadajgce sie na opracowanie
projektu wykorzystania Cobota (tworzgc specyfikacje, definiujgc warunki komérki, oceniajgc wptyw
w odniesieniu do dostepu do komorki, hatasu, widocznosci, ograniczen bezpieczenstwa, warunki
srodowiska i warunki budzetowe. Nastepnie pozna podstawy wyboru Cobota w zakresie zasiegu,
tadownosci, czasu cyklu, wymagan dotyczgcych narzedzi. Pdzniej pozna sposoby integracji Cobota z
istniejgcym sprzetem i systemami produkcyjnymi (np. RFID, MES itp. ) za pomocg komunikacji
przewodowej / bezprzewodowej. W tym celu konieczna jest znajomo$¢ standardéw (ISO 12100, 1SO
13849, ISO 10218). Kolejnym krokiem jest optymalizacja rozwigzania z uwzglednieniem redukcji
kosztéw i poprawy efektywnosci.

6. WNIOSKI | REKOMENDACIE

Continental Automotive Systems jest zadowolony z wynikéw uzyskanych po wdrozeniu Cobotdw na
liniach produkcyjnych. Korzysci przedstawiono ponizej:
e Kontrolai elastycznos¢: Continental ma kontrole nad decyzjami podejmowanymi przez robota
dzieki prostemu programowaniu, uzyciu elektroniki i sterownikéw robotéw w Smart
Application Shop (SAS), gdzie specjalisSci wykonujg wszystkie dziatania programistyczne i
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symulacje we wtasnym zakresie, bez potrzeby korzystania z pomocy zewnetrznych
specjalistow.

Zmniejszenie wysitku operatoréw: wdrozenie Cobotdéw upraszcza prace operatoréw,
wykonujac trudne / specjalne zadania, dzieki czemu mogg oni skoncentrowac sie na
operacjach dodajgcych wartosc.

Redukcja kosztdw: automatyzujgc prace operatordw, firma Continental obnizyta koszty
operacyjne poprzez zmniejszenie przetadunku materiatow o 30% w poréwnaniu z recznymi
zadaniami wykonywanymi przez operatorow.

Bezpieczenstwo: Srodki bezpieczeristwa zwigzane z wdrozeniem Cobota poprawity
bezpieczenstwo w miejscu pracy — wypadki zostaty wyeliminowane dzieki dodatkowym
czujnikom, ktdre natychmiast zatrzymujg Cobota, gdy operator zblizy sie zbyt blisko obszaru
Cobota.
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