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1. OPIS PRZYPADKU

TYTUL: TIPCO - Inteligentna identyfikowalnos¢ produktéw ztozonych

PARTNER LOKALIZACIA CZAS TRWANIA
CIMES Francja 2014-2015

Gtéwnym celem tego projektu jest zaoferowanie nowego rozwigzania do $ledzenia tak zwanych
produktdw ztozonych, a doktadniej wysokotemperaturowych produktéw metalowych,
ksztattowanych w srodowisku ztozonym. Przyjeta strategia polega na automatycznej identyfikacji i
lokalizacji kazdego produktu. Rozwigzanie TIPCO umozliwia takze prace na duzych produktach
wielkogabarytowych. Projekt jest odpowiedzg na potrzeby przemystu obrébki metali, poniewaz
tradycyjne rozwigzania RFID nie mogg by¢ stosowane do produktéw poddawanych znaczacej obrébce
termicznej i mechanicznej w catym faicuchu produkcyjnym.

2. WYZWANIA TRANSFORMACII CYFROWEJ

2.1. TRANSFORMACIJA BIZNESOWA
Przyjeto podejscie oparte na wspétpracy w celu wdrozenia globalnego rozwigzania dla
koAcowego uzytkownika: zaangazowano 2 MSP i 1 RTO. Partnerzy potaczyli swoje know-
how, od rozwigzan w zakresie etykietowania do urzadzern monitorujacych, aby
zaproponowacd gotowe do uzycia rozwigzanie.

2.2. TRANSFORMACIJA KONCEPCYJNA

Przed wdrozeniem projektu produkty rozprowadzano po catym zakfadzie, a pracownicy
(kierowca podnosnika widtowego oraz kierownik produkcji) czesto mieli trudnosci ze
zlokalizowaniem i odnalezieniem produktéw w odpowiednim czasie. Poszukiwali ich na
wtasna reke po catej fabryce.

Rozwigzanie problemu polegato na oznaczeniu produktu i automatyzacji odczytu,
gromadzeniu danych i dostepie do nich poprzez narzedzie monitorujace.

Transformacja dotyczy digitalizacji (rozwigzanie techniczne) i wymiany informacji
operacyjnych wsrdéd pracownikdw w celu zwiekszenia wydajnosci systemu
produkcyjnego.

2.3. TRANSFORMACIA TECHNICZNA

e Automatyczny odczyt kodéw/etykiet: jest to kwestia zwiekszenia niezawodnosci (w
dowolnym czasie, we wszystkich warunkach, w pojazdach...). Gtéwnym celem jest
stworzenie standardowych parametréw odczytu, aby system byt jak najbardziej
zwinny (agile).

e Monitorowanie wdézkow widtowych: celem jest zwiekszenie dostepnosci poprzez
zaoferowanie systemu zewnetrznego odpornego na wszystkie warunki (maskowanie
GPS, zaktécenia komunikacji itp.). Korzysci przemystowe sg znaczgce, poniewaz
walidacja planowanego systemu umozliwi dostep do ogromnych rynkéw przemystu
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metalurgicznego. Tak zdefiniowany system moze by¢ z powodzeniem zastosowany w
kazdym rodzaju przemystu, ktéry musi wytwarzac lub przeksztatcac czesci, ktérych
wtasciwosci (objetos¢, masa, temperatura) utrudniajg stosowanie konwencjonalnych
srodkdéw, poprzez zastosowanie podejscia wielofunkcyjnego.

3. ROZWIAZANIE

Oznaczenie produktu:
- mobilne znakowanie laserowe
- mobilny i odporny na zaktdcenia czytnik kodow

Rozwigzanie dla wézka widtowego:

- lokalizacja w pomieszczeniu za pomocy ultra-szerokopasmowej technologii czestotliwosci
radiowych (UWB)

- lokalizacja na zewnatrz z GPS

- potaczenie obu technologii

Monitorowanie:

- gromadzenie, rejestracja i transmisja danych (niska i niska komunikacja bezprzewodowa)
- Przesyfanie w ERP

Inne:

- niski koszt projektu.

4. KLUCZOWE UMIEJETNOSCI | KOMPETENCJE

Umiejetnosci i krytyczne czynniki sukcesu:

- analiza oczekiwan funkcjonalnych; rozumienie ograniczen

- tani projekt

- zespdtinterdyscyplinarny

- wsparcie RTO w zakresie innowacyjnych technologii

- innowacyjna wspétpraca z MSP na rzecz integracji rozwigzania

- eksperymentowanie z rozwigzaniem osadzonym na platformie analitycznej (zywe
laboratorium).

5. WYNIKI

- Petnowymiarowa demonstracja w ztozonym srodowisku przemystowym.

- Rozwigzanie przemystowe jako catos$¢, z rozszerzeniem na magazyny, z wykorzystaniem
technologii lokalizacji wewnetrznej (RTLS-UWB: RFID).

- Wysokowydajne narzedzia programowe do wspdtpracy z dowolnym rodzajem aplikacji lub
zarzadzania.
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- Nowy system odczytu kodéw matrycowych implementujgcy kamere przemystowg o wysokiej
rozdzielczosci, umozliwiajgcg szybkg adaptacje do warunkdéw otoczenia (jasnosé,
o$wietlenie).

6. WNIOSKI | ZALECENIA

- Niski koszt projektu

- Zwiekszenie wytrzymatosci i uprzemystowienie

- Wartos¢ dodana dla pracownika i wieksze bezpieczenstwo
- Zwiekszona wydajnos¢ dzieki technologii
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